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ALLEGATO AL PSC - PLANIMETRIE DI CANTIERE MOBILE

Le tipologie di cantiere mobile, relative alla realizzazione delle postazioni di videosorveglianza stradale,
possono essere di due tipi, a seconda che per l'installazione si porti I'operatore in quota mediante:

(A) una macchina operatrice (es.: autocarro equipaggiato con cestello attrezzato);
(B) un'autoscala posizionata sotto il punto di installazione;

Nel seguito sono rappresentate le aree di cantiere nei due casi.

ALLEGATO 1.1: Area di cantiere — tipologia “A”
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ALLEGATO 1.2: Area di cantiere — tipologia “B”
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